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(57) В настоящем документе представлена система (100) лучевой терапии для оказания помощи
в лечении субъекта в рамках программы дистанционной лучевой терапии, включающей один
или несколько сеансов дистанционной лучевой терапии, причем система (100) содержит робот-
манипулятор RA (400, 400а), имеющий базовый конец (422, 422а) и рабочий конец, и направляющее
приспособление (300), имеющее проксимальный (40) и дистальный (20) конец, содержащее
жесткий рабочий стержень (310) на дистальном конце (20), выполненный с возможностью введения
в канал (602) субъекта (50) или с возможностью прикрепления к вводимому устройству (204),
выполненному с возможностью введения в канал (602) субъекта (50), при этом инструмент (200)
позиционирования выполнен с возможностью перемещения и/или фиксации канала (602) для
сеанса дистанционной лучевой терапии в ответ на движения робота-манипулятора.
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