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(57) Изобретение касается способа определения заданной геометрии (S) рельсового пути (5) для
корректировки положения рельсового пути (5), при этом сначала регистрируют с помощью
измерительной системы (8) на участке (26) рельсового пути действительную геометрию (I)
рельсового пути (5) и при этом затем с помощью вычислительного устройства (36) выполняют
вычисление заданной геометрии (S) на базе действительной геометрии (I). При этом регистрируют
с помощью системы (13) для регистрации позиции вдоль участка (26) рельсового пути
действительные позиционные точки (15) рельсового пути (5), при этом, по меньшей мере,
задают одну действительную позиционную точку (15) вычислительному блоку (36) в качестве
принудительной точки и при этом с помощью вычислительного блока (36) вычисляют заданную
геометрию (S) таким образом, что заданная геометрия (S) уравнивается с действительной
геометрией (I) как последовательность элементов (31, 32, 33) трассирования и укладывается
благодаря заданной принудительной точке (24). По сравнению с известным компенсационным
способом с предварительным измерением достигается, тем самым, существенное повышение
качества.
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