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(57) Раскрывается система имплантируемого человеко-машинного интерфейса, которая включает в себя
устройство имплантируемого мышечного интерфейса, включающее в себя подложку, содержащую
первое множество датчиков и второе множество усилителей, которые получают и усиливают,
соответственно, электромиографические (ЭМГ) сигналы, происходящие из моторных единиц
под управлением нервных сигналов, характерных для произвольных движений конечностей; и
приемопередающее устройство, подсоединенное к первому множеству датчиков, которое передает
беспроводным способом сигналы во внешний декодер, который формирует декодированные
сигналы, которые имеют отличительные признаки моторных сигналов, характерных для движений
моторных единиц, при этом подложка, по меньшей мере, частично охватывает мышцу, из которой
происходят ЭМГ сигналы; и приемное устройство, которое использует декодированные сигналы
для взаимодействия с внешней системой. Система включает в себя первое множество электродов и
второй имплантируемый источник питания, который подводит электростимуляцию к подлежащим
тканям и подлежащим сенсорным аксонам с целью сенсорной обратной связи и нейромодуляции.
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