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(57) Система (10) измерения скорости проходки (ROP) содержит датчиковое устройство на буровой
установке для обнаружения продвижения бурения. Излучатель (38, 200) осуществляет передачу
на приемник (40, 204), опционально через отражатель (39, 208). Электронный вспомогательный
модуль (201) может включать в себя излучатель (200), приемник (204) или отражатель (208).
Отражатель (39, 208) отражает сигналы на приемник (40, 204). Для измерения расстояния
или картографирования пространства можно использовать лидар/лазер и MEMS зеркало.
Съемное крепление к буровой установке может быть выполнено посредством магнита (112).
Можно определить атмосферное или барометрическое давление, а изменение давления можно
использовать для определения пройденного расстояния. Нагрузка на долото (WOB), частота
вращения (RPM), крутящий момент и скорость перемещения во времени могут быть измерены
и объединены с измеренным пройденным расстоянием для оценки износа бурового долота.
Может рассчитываться и отображаться (17) и/или сообщаться (21) измеряемая скорость проходки
(ROP) близко к режиму реального времени. Можно определить эффективность бурения и
преждевременный износ бурового инструмента или изменение горной породы.
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