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(57) Изобретение относится к транспортным средствам. Способ обеспечения и оценки готовности
водителя автоматизированного транспортного средства взять управление на себя заключается в
том, что осуществляют мониторинг состояния автоматизированного транспортного средства и
внешней среды; формируют на дисплее в реальном времени динамическое изображение текущей
дорожной ситуации, содержащее изображение автоматизированного транспортного средства; при
необходимости передать управление автоматизированным транспортным средством водителю
последнему дают запрос на передачу ему управления; после подтверждения водителем своей
готовности управлять автоматизированным транспортным средством ему дают задание по
слежению за целью на дисплее путем совмещения с ней курсора с помощью манипулятора в течение
определенного времени T, причем в качестве цели используют изображение автоматизированного
транспортного средства; регистрируют суммарное время t совпадения курсора с целью и по
истечении времени T определяют показатель R готовности водителя взять на себя управление в
соответствии с выражением R=t/T, в случае, если полученное значение показателя R оказывается
выше предварительно заданного минимально допустимого значения Rmin, передают управление
автоматизированным транспортным средством водителю.
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