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(57) Представленное изобретение относится, в общем, к области вычислительной техники, а в частности
к способу и устройству определения контуров сельскохозяйственных полей с применением глубинного
обучения по данным дистанционного зондирования Земли (ДЗЗ). Техническим результатом является
повышение точности при определении контура сельскохозяйственного поля. Указанный технический
результат достигается благодаря осуществлению способа распознавания контуров сельскохозяйственных
полей (с/х), выполняемого по меньшей мере одним вычислительным устройством, содержащего этапы,
на которых получают по меньшей мере один исходный мультиспектральный снимок; определяют для
полученного снимка маску сегментации для класса пашня, маску сегментации для класса граница отдельного
сельскохозяйственного поля и маску расстояний от центра сельскохозяйственного поля до ближайшей
границы этого поля, причем маска сегментации представляет собой матрицу, элементами которой являются
значения, характеризующие вероятность принадлежности пикселя исходного мультиспектрального снимка,
соответствующего элементу матрицы, к определенному классу; на основе значений упомянутых масок
сегментаций формируют топологическую маску, которая определяет наличие пашни на мультиспектральном
снимке; на основе значений маски расстояний от центра сельскохозяйственного поля до ближайшей границы
этого поля определяют начальные точки; помечают связанные кластеры начальных точек отдельными
идентификаторами; распределяют точки мультиспектрального снимка по определенным выше кластерам в
рамках определенной ранее топологической маски от определенных выше связных кластеров начальных точек
с использованием значений маски расстояний от центра с/х поля до ближайшей границы этого же поля,
причем идентификатор копируется каждый раз соседним пикселям от связных кластеров начальных точек;
получают отдельно связанные единым идентификатором кластеры точек, которые являются отдельными с/х
полями; определяют контуры с/х полей как координаты опорных точек полигонов, формирующих геометрию
отдельных сельскохозяйственных полей.
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