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(57) Предъявляемое изобретение (способ и система) относится к системам измерения и контроля,
предназначено для повышения безопасности полетов и надежности летательных аппаратов
(ЛА) и может быть использовано для высокоточного измерения пространственного положения,
направления перемещения, полета, а также для высокоточного управления траекторией движения
различных динамических объектов. Целью изобретения является измерения массы и центровки;
смещения массы и центровки ЛА на земле и в полете; крена, курса, тангажа, без использования
лазерных гироскопов. Технический результат достигается тем, что на равноудаленных расстояниях
от осредненного значения центра тяжести OO' летательного аппарата по оси Z на законцовках
крыла, по осям Y, X в носовой и хвостовой частях размещены дополнительные акселерометры,
электрически соединенные между собой по соответствующим осям, по дифференциальной схеме.
В результате загрузки или разгрузки при смещении центра тяжести ЛА, носовая и хвостовая
части, законцовки крыла перемещаются относительно осредненного значения центра тяжести OO'
летательного аппарата неравномерно. До и после загрузки или разгрузки, измеряя перемещения
крайних положений точек ЛА на земле и в полете соответствующими акселерометрами по
дифференциальной схеме, измеряются линейные отклонения указанных точек относительно
центра тяжести ЛА, который способствует определению относительно осей X, Y, Z, углов крена,
курса и тангажа, продольной и поперечной центровок, продольного и поперечного смещения
центровки как на земле, так и в полете.
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