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(57) Изобретение относится к беспилотным летательным аппаратам (БПЛА), осуществляющим посадку
на находящуюся под напряжением высоковольтную воздушную линию электропередачи (ВЛ) с
целью проведения работ по её диагностике, техническому обслуживанию или ремонту. Способ
выравнивания потенциалов при посадке беспилотного летательного аппарата на находящийся
под напряжением провод или грозотрос ВЛ, находящийся под наведенным напряжением,
заключается в том, что первоначальный электрический контакт беспилотного летательного
аппарата с проводом или грозотросом при посадке беспилотного летательного аппарата
на него осуществляют при помощи установленного на беспилотном летательном аппарате
устройства выравнивания потенциалов, последовательно электрически соединенного через
токоограничивающий резистор с элементами беспилотного летательного аппарата, объединенными
путем электрического соединения в единую эквипотенциальную поверхность электропроводными
материалами, являющуюся нулевой точкой для электронных устройств БПЛА. Также заявлена
соответствующая конструкция беспилотного летательного аппарата. Технический результат -
предотвращение выхода из строя электронных устройств в составе БПЛА.
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