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(57) Изобретение относится к базовой станции для системы позиционирования в режиме
кинематики реального времени (RTK) с одним или группой роверов, и/или к системе
позиционирования в режиме RTK, и/или к способу калибровки базовой станции, и/или к
способу эксплуатации системы позиционирования в режиме RTK. Базовая станция содержит
приемник глобальной навигационной спутниковой системы (ГНСС), передающее устройство для
передачи корректирующей информации одному или группе роверам, модуль LAN/WLAN и по
меньшей мере один управляющий блок, причем указанный по меньшей мере один управляющий
блок выполнен с возможностью эксплуатации базовой станции в режиме ровера, в котором
принимают корректирующую информацию от сервера протокола сетевой передачи по стандарту
радиотехнической комиссии морских серверов через Интернет (NTRIP-сервера) и определяют как
минимум два местоположения базовой станции в режиме ровера по принятой корректирующей
информации с NTRIP-сервера, причем указанный по меньшей мере один управляющий блок
выполнен с возможностью определения оптимизированного местоположения базовой станции
путем усреднения местоположений в режиме ровера.
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