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(57) Изобретение представляет контроллер для управления виртуальной бронетехникой, содержащий
неподвижное основание с осью, корпус, связанный с указанным неподвижным основанием
посредством поворотного механизма, расположенного на указанной оси неподвижного основания
и позволяющего вращать корпус устройства относительно указанного неподвижного основания,
правую и левую рукоятки, связанные общим валом, проходящим через указанный корпус и
имеющим собственный независимый поворотный механизм, позволяющий отклонять указанные
рукоятки, при этом поворотный механизм указанного корпуса и независимый поворотный
механизм указанного вала снабжены механизмами возвращения в центральное положение,
возвращающими указанные элементы в центральное положение при отсутствии усилий,
прилагаемых пользователем, датчики вращения указанной оси и указанного общего вала с
рукоятками, микроконтроллер, связанный с указанными датчиками вращения, средство связи
указанного микроконтроллера с хост-устройством и блок питания. При использовании настоящего
изобретения достигается повышенный комфорт при длительном использовании за счёт управления
двумя руками, более точное прицеливание за счёт независимой работы двух осей, возможность
плавного сопровождения виртуальной цели.
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