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(57) Описаны блок (200) камеры и робот-уборщик (100). Блок камеры (200) содержит монтажную
раму (20) и камеру (21), установленную на монтажной раме (20). Монтажная рама (20) снабжена
монтажной выемкой (201), соответствующей камере (21). Упругий соединительный элемент (202)
неподвижно соединен с боковой стенкой монтажной выемки (201). После соединения камеры
(21) с внутренней частью монтажной выемки (201) камера (21) образует посадку с натягом с
монтажной выемкой (201) посредством упругого соединительного элемента (202) и соединена с
внутренней частью монтажной выемки (201) под действием силы упругости, создаваемой сжатым и
деформированным упругим соединительным элементом (202). При применении в роботе-уборщике
(100) камера (200) демонстрирует виброустойчивость и стабильность. Кроме того, при изменении
расстояния по оптической оси между двумя камерами (21) камеры (21) могут быть заменены и
откалиброваны в любое время, что повышает удобство обслуживания и ремонта.
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