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(57) В способе повышения точности и эффективности в автоматизированном визуальном контроле
сосудов сосуд, содержащий образец, ориентируют таким образом, что камера линейного
сканирования имеет вид в профиль края упорного элемента сосуда. Множество изображений края
упорного элемента захватывается первой камерой линейного сканирования при вращении сосуда,
где каждое изображение из множества изображений соответствует разным угловым положениям
сосуда. Двухмерное изображение края упорного элемента генерируется на основании по меньшей
мере множества изображений, и пиксели двухмерного изображения обрабатываются одним или
несколькими процессорами, исполняющими модель выведения заключения, которая содержит
обучаемую нейронную сеть, для генерирования выводимых данных, указывающих на вероятность
того, что образец является дефектным.
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