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(57) Изобретение относится к способу управления работой порционирующего устройства (10)
для гранул (100) гранулированного материала или зерен (100) посевного материала,
предусматривающему выполнение следующих стадий: приведение во вращение порционирующего
элемента (24) порционирующего устройства (10) приводом (28) вращения, при этом
порционирующий элемент (24) расположен в порционирующей камере (18) и объединяет
находящиеся в порционирующей камере (18) гранулы (100) гранулированного материала или
зерна (100) посевного материала в их порцию (102) при своем вращательном движении, и
осуществляемый блоком обработки анализ приводного момента привода (28) вращения или
параметра, связанного с приводным моментом привода (28) вращения, для выявления особого
рабочего состояния порционирующего устройства (10).
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