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(57) Целью изобретения является быстрая автоматическая настройка параметров цифрового ПИД-
регулятора (пропорционально-интегрально-дифференциального) по аналоговой обратной связи
от переменной процесса для автоматизации технологических процессов на программируемых
логических контроллерах (ПЛК). Настоящее изобретение основывается на использовании девяти
уравнений настройки, выведенных через обратный инжиниринг ПИД-регулятора. Настройка
параметров Kp, Ki и Kd ПИД-регулятора осуществляется раздельно во времени в замкнутом контуре
управления с отрицательной обратной связью, т.е. независимо друг от друга на итерационных
шагах k для Kp, m для Ki и n для Kd (см. фигуру). Метод адаптивной настройки является
компактным, независимым от других методов и алгоритмов, математически сбалансированным
(т.е. минимальная потребность в вычислительных ресурсах) и легко реализуемым. Настройка
ПИД-регулятора с помощью настоящего метода не требует предварительной оценки управляемого
объекта и построения его математической модели. Это подразумевает универсальность его
использования.
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