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(57) Изобретение относится к хирургическому набору для выполнения минимально инвазивной
хирургической операции на позвоночнике. Хирургический набор содержит систему определения
положения, предназначенную для определения положения и ориентации локализаторов
по принятым сигналам датчиков в системе координат системы определения положения.
Хирургический набор содержит также держатель датчиков, выполненный с возможностью
расположения, допускающего извлечение, в просвете медицинского инструмента, причем
держатель датчиков содержит по меньшей мере два локализатора, и каждый локализатор
предназначен для формирования сигнала датчика, представляющего положение и ориентацию
соответствующего локализатора. Кроме того, хирургический набор содержит множество
медицинских инструментов, имеющих просвет, в котором можно расположить с возможностью
извлечения держатель датчиков для подключения соответствующего медицинского инструмента к
системе определения положения.
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