
20
21

90
46

1 
  

 A
1

202190461    A
1

(19) Евразийское
патентное
ведомство

(21) 202190461 (13) A1

(12) ОПИСАНИЕ ИЗОБРЕТЕНИЯ К ЕВРАЗИЙСКОЙ ЗАЯВКЕ

(43) Дата публикации заявки
2022.09.15

(22) Дата подачи заявки
2021.03.04

(51)  Int. Cl. B62D 57/036 (2006.01)

(54) СПОСОБ СТАБИЛИЗАЦИИ ПРЯМОЛИНЕЙНОГО ДВИЖЕНИЯ ТРАНСПОРТНОГО
СРЕДСТВА С РОТОРНО-ВИНТОВЫМ ДВИЖИТЕЛЕМ ПРИ ДВИЖЕНИИ ПО ЛЬДУ

(96) 2021000025 (RU) 2021.03.04
(71) Заявитель:

ФЕДЕРАЛЬНОЕ
ГОСУДАРСТВЕННОЕ
БЮДЖЕТНОЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЕ
УЧРЕЖДЕНИЕ ВЫСШЕГО
ОБРАЗОВАНИЯ
"НИЖЕГОРОДСКИЙ
ГОСУДАРСТВЕННЫЙ
ТЕХНИЧЕСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ
ИМ. Р.Е. АЛЕКСЕЕВА" (НГТУ) (RU)

(72) Изобретатель:
Беляков Владимир Викторович,
Вахидов Умар Шахидович,
Гиниятуллин Айрат Рафаэлевич,
Ерасов Игорь Александрович,
Колотилин Владимир Евгеньевич,
Куркин Андрей Александрович,
Лелиовский Константин
Ярославович, Макаров Владимир
Сергеевич, Манянин Сергей
Евгеньевич, Мокеров Дмитрий
Сергеевич, Молев Юрий Игоревич,
Папунин Алексей Викторович,
Марковнина Алина Ивановна (RU)

(74) Представитель:
Куркин А.А. (RU)

(57) Решение относится к транспортному машиностроению, а именно к конструкции транспортных средств на
шнековых движителях, способных перемещаться по поверхности льда для выполнения как транспортных,
так и технологических операций. Транспортное средство для перемещения по льду содержит несущее
основание, на котором размещен корпус транспортного средства и роторно-винтовые движители с приводом
их вращения, левый и правый базовые цилиндры которого имеют противоположное направление навивки
винтовых лопастей. Заходная часть каждой из винтовой лопасти левого и правого роторов имеет длину,
равную длине одного витка, на котором высота заходной части увеличивается прямо пропорционально ее
расстоянию от начала захода от 0 до максимальной высоты при постоянстве ширины, что обеспечивает
равномерное приращение площади внедрения и постоянное усилие сопротивления внедрению винтовой
лопасти, в результате чего сила сопротивления внедрению винтовой лопасти в лёд при любом положении
ротора будет одинаковой как в продольном, так и поперечном направлении. При указанной конструкции
поперечные силы на роторе будут всегда равны и уравновешены, что позволяет упростить конструкцию
роторов не прибегая к дополнительным приспособлениям, компенсирующим неравномерность боковой
нагрузки на роторы.
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