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(57) Интегратор линейных ускорений предназначен для измерения кажущейся скорости в автомате
дальности баллистических ракет, а также в инерциальных навигационных системах, как
чувствительный элемент по одной из осей, а также при комплексировании интеграторов
линейных ускорений различной физической природы. Устройство содержит акселерометр
кажущегося ускорения, который формирует электрический сигнал пропорциональный кажущемуся
ускорению. На первых двух тактах работы в статическом режиме, определяющим время
готовности интегратора, электронный ключ подключает на входы интеграторов аналоговых
сигналов нулевое напряжение, при этом определяется дрейф нулей интеграторов. Затем
мультиплексор поочерёдно подключает выходы интеграторов аналоговых сигналов ко входу сигма-
дельта аналогово-цифрового преобразователя, который затем подаёт оцифрованный сигнал на
микроконтроллер-вычислитель, задающий частоту переключения электронного сигнала, тактовую
частоту интеграторов, частоту мультиплексора и частоту дискретизации сигма-дельта АЦП.
Достигаемым техническим результатом является минимизация времени готовности, а также
уменьшение масса-габаритных показателей предлагаемого устройства.




















	Bibliographic data
	Abstract
	Description
	Claims
	Drawings
	Search Report

