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(57) Изобретение относится к испытательному оборудованию, в частности к средствам
лабораторных исследований тракторных электрогидравлических систем позиционно-силового
регулирования глубины пахоты. Задачами настоящего изобретения являются повышение точности
воспроизведения процесса функционирования системы позиционно-силового регулирования
глубины пахоты путем имитации силовых возмущений со стороны почвы, упрощение конструкции
и снижение трудоемкости проведения исследований. Решение указанных задач реализовано
в конструкции стенда для исследования электрогидравлической системы позиционно-силового
регулирования, содержащего источник и регулятор потоков рабочей жидкости, силовой
гидроцилиндр, полость подъема которого сообщена со сливом через регулируемый дроссель,
навесное устройство для макета орудия, включающее цилиндрический поворотный вал с
коаксиально закрепленным на нем радиальным кулачком (8), датчик линейных перемещений
(10), измерительная ось которого при верхнем положении навесного устройства совпадает
с направлением максимального радиуса указанного кулачка (8), контроллер, управляющий
выход и позиционный вход которого электрически соединены соответственно с упомянутым
регулятором и датчиком линейных перемещений (10). В предлагаемом техническом решении
стенд дополнительно снабжен коаксиально закрепленным на цилиндрическом поворотном валу
радиальным кулачком (9), установленным в противофазе с кулачком (8), и датчиком линейных
перемещений (11), который электрически соединен с силовым входом контроллера, а его
измерительная ось при верхнем положении навесного устройства совпадает с направлением
минимального радиуса радиального кулачка (9).
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