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(57) Данное изобретение относится к области промышленных роботов, а более конкретно к
роботизированному устройству для изъятия, установки и замены укупорочного средства
бутылки. Техническим результатом, проявляющимся при решении вышеуказанной задачи,
является обеспечение автоматизации операций взаимодействия с укупорочным средством
бутылки. Роботизированное устройство взаимодействия с укупорочным средством бутылки,
содержащее стойку, внутри которой располагается контроллер управления и на которой закреплены
электромеханический модуль линейного перемещения и электромеханический поворотный модуль,
при этом электромеханический модуль линейного перемещения содержит электромеханический
модуль захвата и выполнен с возможностью захвата и удержания укупорочного средства и его
перемещения в вертикальной плоскости, электромеханический модуль поворота содержит барабан
и выполнен с возможностью его вращения в горизонтальной плоскости, причем барабан содержит
свободную область, расположенную под модулем захвата, в которой размещается бутылка, и
ячейки, предназначенные для хранения укупорочных средств, контроллер управления выполнен
с возможностью передачи управляющих сигналов электромеханическому модулю линейного
перемещения, электромеханическому модулю захвата и электромеханическому модулю поворота.
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