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(57) Раскрыт ингалятор для доставки лекарственного препарата путем ингаляции. Ингалятор содержит следующие
компоненты: корпус ингалятора для размещения емкости, имеющей клапан выдачи; приводной механизм,
содержащий средство смещения, такое как пружина, и подвижный компонент, такой как вилка, причем
приводной механизм предназначен для приведения в движение емкости, когда она размещена в корпусе
ингалятора, из нерабочего положения, в котором клапан закрыт, по меньшей мере, в рабочее положение,
в котором клапан открыт, причем приводной механизм приводит емкость в движение, когда средство
смещения высвобождено из нагруженной конфигурации, для перемещения подвижного компонента из
первого положения во второе положение; механизм возврата в исходное положение, например компоновка
колпачка мундштука для продвижения вверх к вилке, для возврата в исходное положение приводного
механизма посредством перемещения подвижного компонента из второго положения в первое положение и
повторной нагрузки средства смещения с переводом в нагруженную конфигурацию; возвратный механизм
для возврата емкости из рабочего положения в нерабочее положение, причем возвратный механизм содержит
демпфирующую систему, при этом демпфирующая система выполнена с возможностью обеспечения
автоматического возврата емкости из рабочего положения в нерабочее положение за заданный период времени,
измеренный от высвобождения средства смещения из нагруженной конфигурации. Также раскрыт способ
работы ингалятора.
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