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(57) Изобретение в общем относится к области автоматизированных операций с денежной наличностью в местах
общественного пользования в условиях помещений с заданными параметрами микроклимата, а в частности
к роботизированному устройству для инкассации. Техническим результатом при решении вышеуказанной
задачи является повышение эффективности автономной инкассации за счет автоматизированного
перестроения маршрута при движении роботизированного устройства. Роботизированное устройство для
инкассации содержит антивандальный корпус, к основанию которого жестко прикреплена логистическая
платформа, при этом логистическая платформа содержит раму, на которой закреплены блок управления,
выполненный с возможностью формирования и передачи управляющих сигналов на приводные механизмы,
сбора и обработки информации с сенсоров, построения глобальной карты и маршрута объезда препятствий,
сенсоры, приводные механизмы, омниколеса, выполненные с возможностью обеспечения маневренности
в условиях ограниченного пространства, при этом на корпусе расположен модуль человеко-машинного
взаимодействия, выполненный с возможностью идентификации пользователя и установки режима работы
роботизированного устройства, внутри корпуса расположены соединенные между собой центральный
вычислительный модуль, интеграционный модуль, выполненный с возможностью подключения к нему
бортовых систем роботизированного устройства и обмена данными между ними, модуль принятия и выдачи
денежных купюр, модуль пересчета денежных купюр, модуль хранения денежных купюр, модуль связи,
обеспечивающий прием-передачу данных.
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