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(57) Изобретение относится к подъемным устройствам, рабочая платформа которого может не только
поднимать различные грузы, но и являться опорой для работы механизмов на различной высоте.
Опорно-подъемное устройство содержит неподвижное основание, подвижную рабочую платформу
и расположенный между ними шарнирно-рычажный механизм подъема. Шарнирно-рычажный
механизм подъема подвижной рабочей платформы состоит из минимум одной пары симметричных
трехшарнирных звеньев с двумя поводками, установленных зеркально-противоположно между
неподвижным основанием и подвижной рабочей платформой. Изобретение обеспечивает строго
вертикальный подъем груза. Большая жесткость устройства позволяет использовать его на
максимальной высоте для работы импульсными механизмами, в частности отбойными молотами,
и может найти применение как в строительстве и горном деле, так и в других отраслях
промышленности.
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