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(57) Задача изобретения - улучшение следящего действия и быстродействия системы принудительного
управления транспортным средством. Такая система содержит расположенный вне его источник
энергии высокой частоты (2) с модулятором высокочастотного сигнала (4), а также установленный
на транспортном средстве приемник высокочастотного сигнала (6), соединенный с целевой
системой управления транспортным средством, в качестве которой применена тормозная система
(7). Приемник высокочастотного сигнала соединен с тормозной системой (7) через систему
сохранения курсовой устойчивости (8) транспортного средства (5), в качестве которой могут
применяться его система электронного контроля устойчивости, или его система помощи при
экстренном торможении, или его антиблокировочная система, или его противобуксовочная
система, или его система распределения тормозных усилий. Приемник высокочастотного сигнала
содержит дешифратор (10), а модулятор этого сигнала - шифратор (9), который снабжен
программатором (11) экстренной остановки транспортного средства, программатором (12)
движения транспортного средства с ограничением скорости и программатором (13) замедленного
торможения транспортного средства.
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