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(57) Изобретение относится к космической тех-
нике и может быть использовано для стабилиза-
ции космической тросовой системы в околоземном
пространстве. Для функционирования электроди-
намической тросовой системы в околоземном про-
странстве в режиме ориентации вдоль местной
вертикали размещают коллекторы для сбора за-
рядов противоположных знаков по концам троса.
При взаимодействии зарядов с магнитным полем
Земли возникает момент лоренцевых сил, который
оказывает ориентирующее действие на трос. Для
достижения устойчивой ориентации троса вдоль
местной вертикали параметры троса выбирают в
соответствии с условиями, учитывающими также
влияние возмущающих моментов, что позволяет
при наличии демпфирования решить задачу стаби-
лизации троса в положении вдоль местной верти-
кали.
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